| Chapitre 2 Barycentre dans le plan

1) Barycentre de deux points

a) Définition
Soient A et B deux points du plan et a et b deelsréérifiant a + B 0, alors il existe un unique point G du plan qui
vérifie :

laGA +bGB= 0|

Ce point est appelé barycentre des points A efdtdfs des coefficients a et b,
on note G = barycentre {( A;a);(B;b)}

b) Propriété multiplication par un scalaire

On ne change pas le barycentre de deux pointsmiuttiplie les coefficients de chaque point pamu@me nombre non
nul.

c) Propriété fondamentale

Si G est le barycentre de {( A;a); (B ; bayec a + b 0, alors pour tout point M du plan on a:

laMA + b MB = (a + b )MG]

d) Position
Si G estle barycentrede {(A;a);(B;bajeca+bk0,ona:

AG =—2_AB BG =—2_ BA

a+b a+b

donc le point G appartient nécessairement a laedfAB).

2) Barycentre de trois points

a) Définition

Soient A, B et C trois points du plan et a, b &#bis réels vérifiant a + b +#£0, alors il existe un unique point G du plan
qui vérifie :

|]aGA +bGB +cGC = 0|
Ce point G est appelé le barycentre de {( A; &B; b); (C;c)}

b) Propriétés

o On ne change pas le barycentre, si on multipliedesficients de chaque point par un méme nombnenih
0 SiGestlebarycentrede{(A;a);(B;bG(c)}aveca+b +g0,
alors pour tout point M du plan on a :

[aMA +bMB +cMC =(a+b+cMG|

c) Théoréme d'associativité
Soient A, B et C trois points du plan et a, b #bés réels vérifiant a + b +£0.

Sia+ bz 0, le barycentre G du systéme {( A; a); (B);;i C; ¢ )}, est aussi le barycentre du systéme
{(H;a+b);(C;c)} ouH estle barycentta systtme {(A;a);(B;b)}



